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1. Пiдстава для виконання НЩР

о Важливим в автоматизацii конвеерного транспорту е застосування
централiзованого управлiння приводами конвесрних установок з
автоматизованим пуском.

проблеми можутъ бути вирiшенi при використаннi принципово нових
технiчних засобiв i рiшень в схемах апаратури автоматизацii - контролерiв i: спецiального програмного забезпечення, якi можуть пристосовуватися до
рlзного родУ умов ведення гiрничих робiт, не врахованих при проектуваннi.
Пристроi i системИ, Що забезпечують на базi мiкропроцесорноi управлiння
процесаМи за моДелямИ й Еtлгоритмами, дозволяють маневрувати значеннrIми
параметрiв, прогнозувати динамiку процесу i завчасно програвати виробничi
ситуацii з метою спрямованого пошуку найвигiднiших (за прийнятими
критерiями управлiння) ситуацiй у конкретних умовах i в рамках кiнцевоi
цiльовоТ задачi.

2. Мета та вихiднi данi
Idея проекmу полягае У обгрунтуваннi принципiв управлiння конвеерним

транспортом дробарних фабрик ПрАТ <Пiвденний ГЗК>.
меmою проекту е розробка нових та модернiзацiя iснуючих систем

автоматизацiт стрiчкових koHBeepiB на ocHoBi iснуючих, якi в комплексi
забезпечать зниженнrI використання електроенергii та пiдвищення cTpoKiB
сrryжби обладнання.

Е. Irтапи lII викоIIацIIя та кlIIцевl результати
Етапи
роботи

(pi*)
Назва та змiст етапу Очiкуванi результати етапу.

Звiтна документацiя.

1 етап
(2016)

Огляд науково-
технiчноi лiтератури та
патентiв з питання систем
управлiння конвеерним
транспортом дробарних
фабрик

ОчiкувaHi резульmаmu:
Аналiз iснуючих систем управлiння

стрiчковими конвеерами, ступiнь
впровадженнrI у виробництво

Звimна dокулленmацiя:
звiт

2 етап
(201l7)

Розробка апгоритмiв та
рекомендацiй щодо
управлiння конвеерним
транспортом

Розробити рекомендацii
щодо удоскончtлення
елементiв та алгоритмiв
системи автоматичного
управлiння, i за
допомогою iснуючих
доступних технiчних

Очiкуванi резульmаmu:

рекомендацii щодо удоскон€Lпення
елементiв та ЕLIIгоритмiв системи
автоматичного управлiння.

Звimна dокулленmацiя:
звiт



засобiв своечасно та
найбiiьш достовiрно
проводити вимiри
найбiльш важливих
технологiчних параметрiв.

rl,fд

lvлJл''1-1 Ь ла"r]YIИ чаU UИU'l'еМИ УIIравлrння конвеерними установками не
дозволяють достатньо ефективно регулювати швидкiсть руху стрiчки i, тим
самим, впливати на споживання електроенергiт koнBeepнoi установкою.управлiння роботою конвеернот лiнii здiйснюстъся за алгоритмом i
повинне забезпечувати найбiлъш вигiдне (за умов eKoHoMii .п"*фо.нергii)
спiввiДноШення параметрiв <piBeHb ЗаВанТаження стрiчки - Величина
швидкостi стрiчки - piBeHb завантаженнrI бункера>>, не обмЪжуючи при цьому

а проД.ктивнiсть.

4. Очiкуваrlнi результати проекry, спосiб реалiзацii результатiв НДР

Iснуючi даний системи управлiння

технiчноiдо меIIтацl якоIо за викоцацIIя

Запланованi публiкацiТ aBTopiB за тематикою НЩР:
1.1 CTaTTi у журналах та збiрниках наукових працъ, що входять

до наукометричних баз даних (Scopus, Web оf Science).
1,.2 CTaTTi у журналах, IЦо включенi до перелiку 

"uynou",фахових видань Украiни.
1.3 N4онографii, що опублiкованi за рiшенням науковоi (вченоТ)

вищ9го навчаJIьного закладу/науковоТ
ВикористаннrI результатiв роботи в навчалъному 

"роц."i
2. 1. Публiкацiя пiдр1^lникiв, навч€шьних посiбникiв
2.2. Пуб лiкацiя iнтттих видань (словники, довiдники тощо).
2.З. Розроблення i впровадженнrI нового лекцiйного курсу або

з.1. Захист докторських дисертацiй (прийняття до захисту
спецiалiзованою вченою радою) за тематикою проекту.

з.2. Захист кандидатських дисертацiй (прийняття до захисту
спецiалiзованою вченою радою) зu,.rir"кою проекту.

4.1. Буде отримано патентiв (свiдоцтв цро право автора на TBip)
Украiни.

4.2. Буде отримано патентiв (свiдоцтв про право автора на TBip)
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Участь у виконаннi проекту:
5.1. Студентiв.
5.2. дспiрантi молодих вчених.

б. Порядок розr-ляду та приймання результатiв ндр
Звiт з виконаннrI роботи, виданшI статей, виданнrI монографiТ.

7. TexHiKo економiчне обгрунтуваIIня

розроблюванi а-цгоритми управлiння конвеернот лiнiею забезпечують
PiBHoMiPHicTb НаДХОДЖеННЯ Вантажопотоку через регулIовання швидкостi рухунесучого орган\, конвеера (стрiчки); 

"пrr.uБ""о i вiдключення необхiднихб-tокr ванъ.
Реа-riзацiя запропонованоi структурноi схеми та алгоритмiв роботиконвесра в сдинiй системi автоматизованого управлiн"о- ,рuчrспортнимKo}Iп,leKcort дробарних фабрик дозволить пiдвищити .6.nr"""icTb iТ роботи зара\}-нок з\lеншення часу простоТв, непередбачених поломок устаткуваЕIня,невl,тробничих виlрат електроенергii, особливо в години максимуму

С ПО/hIIВаННЯ еНеРГОСИСТеМИ.

Начальник НЛ]
Щ.В. Бровко

Норпtоконтролер С.М. Грищенко
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